UNIVERSITE
Clermont
Auvergne

Annuaire des théses doctorales ED SPI 2018

Doctorants Sujet de théses Directeur(trice)(s) de thése Date de soutenance
SARR Moussa Dethie Spécification d'un r'nécanisme. de constr’uction automatique de tc?p?Ic?gi'es et d'adressage Michel MISSON 17/01/2018
permettant la gestion dynamique des réseaux de capteurs sans fil linéaires
Approche probabiliste du diagnostic de I'état de santé des véhicules militaires terrestres en
SALLIN Mathieu PRIOCNE ProBaBlliste du clag Michel FOGLI 30/01/2018
environnement incertain
SASTRE JURADO Carlos Exploitation du signal pénétrométrique pour l'aide a I'obtention d'un modéle de terrain Pierre BREUL 07/02/2018
VR Mathilde Etude exPérimentale de I‘ir.1f'luer'1ce du qegré de sa?tur.ation sur.Ie comporterr)ent Fnstable du sable Pierre BREUL 09/02/2018
de Fontainebleau sous sollicitation cyclique : application aux risques de liquéfaction
MHALLA Ala Multi-object Detection and Tracking in video sequences Thierry CHATEAU 04/04/2018
Nouvelles Approches pour la Détection de Relations Utiles dans les Processus : Application aux
DALMAS Benjamin pproches p ' ! ' ppicatl Sylvie NORRE 06/04/2018
Parcours de Santé
SALEHI Achkan L(‘).calisatio.n précise d'un 'véhicule par couplage vision/capteurs embarqués/systémes Frédéric CHAUSSE 11/04/2018
d'informations géographiques
Workload- and data-based Automated Design for a Hybrid Row-column Storage Model and Bloom
NGUYEN Cong Danh , Ad 'e ybrid Row-colu g Laurent D'ORAZIO 04/05/2018
Filter-based Query Processing for Large-scale DICOM Data Management
Thierry CHATEAU
DELOBEL L dgati i i isati ! i i i 4 201
(0} aurent Agrégation d'information pour la localisation d'un robot mobile sur une carte imparfaite Roland CHAPUIS 04/05/2018
Répartition de trafic équitable dans un réseau de capteurs sans fil multicanal dédié a la collecte de
TALL Hamadoun el sl . B i mutt ' Michel MISSON 14/05/2018
données
BULTEL Xavier Mécanismes de délégation pour les primitives de crytographie a clé publique Pascal LAFOURCADE 17/05/2018
Grigore GOGU
FENG Huijuan Kinematics of spatial linkages and ists applications to rigid origami M. Jian DIAN Fin mai 2018
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